
Workshops und VorträgeWorkshops und Vorträge

In unserem wöchentlichen Teammeeting besprechen wir den aktuellen Entwicklungsfortschritt und
diskutieren zukünftige Veränderungen des Roboters. Das Meeting findet immer Montag ab 19:00
Uhr in G29-R035 statt. In einigen Meetings findet unter anderem ein Workshop statt, bei dem jeweils
ein Teammitglied einen Aspekt seiner Arbeit im Team vorstellen. In der nachfolgenden Tabelle sind
sowohl die Workshops als auch Vorträge zu studentischen Arbeiten, die im Zusammenhang mit
robOTTO stehen, aufgeführt.

Referent Thema Art Ort Datum

robOTTO
Team

Wettkampfsvorbereitung Besprechung
G29
R035

bis Anfang Juli
2016

geplante Vorträge

Nils Harder
Vorstellung des ROS transformation
frameworks (tf)

Workshop
G29
R035

 

Johannes
Kopton

ROS Parameter Server Workshop
G29
R035

 

Martin Seidel C++-Grundkurs (Teil 1/3) Workshop
G29
R035

 

Stefan Wilske
Sicherheit und Zuverlässigkeit von mobilen
Systemen

Workshop
G29
R035

 

Lea Pusch Schlüsselkompetenzen Workshop
G29
R035

 

Hauke
Petersen

Die Verwendung des ROS-NavStacks bei
robOTTO

Workshop
G29
R035

 

Kai
Seidensticker

Projektverwaltung mit Redmine Workshop
G29
R035

 

 Grundkurs C++ (3-teilig) Workshop
G29
R035

 

 catkin und gdb Workshop
G29
R035

 

bereits durchgeführte Vorträge

 ›Vorträge Wintersemester 2015/2016 und Sommersemester 2016 ›  
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http://www.ovgu.de
https://robotto.ovgu.de/Lehre/Workshops/Archiv+Saison+2016.html
https://robotto.ovgu.de/Lehre/Workshops/Archiv+Saison+2016.html
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